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Fig. 5.8A Centros de gravedad de areas usuales



CENT D DE GRAVEDAD

Paralelepipedo rectdngulo

Z
X:%
=2
c X ¥
Z=3
4

V= abc

Cilindro de revolucion
V=nril

N| =l >
] 1
Cc R ©
>
N .

Semiesfera

_ 2
v= 3

0
Cono de revolucion

,,
Z
v=1rh
x=0
3 /
:04 X 3

X

=<l
I

NI
1

wly ©
.

=<l =
1

NI

Tabla5.2 SITUACION DELCENTRSICE DEALGUNOS VOLUMENES.
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] 9.7 Momentos de inercia de areas
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FIJ 9.12 Momentos de inercia de formas geomeétricas usuales





