


Introduccion al Programa GIiD
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« Meétodo de Elementos Finitos

o Carpeta de Trabajo: NOMBRE.GID

— Archivos generados por GiD (geometria, mallado,...)

— Archivos solucidon del problema (nos permitiran la visualizacion y el
analisis del mismo)

‘- Carpeta de Tipo de Problema
Contiene el SOLVER
1.- Descargamos de Campus Virtual: generico2.gid.rar

2.- Guardamos dentro de la carpeta Problemtypes



DOS ENTORNOS DE TRABAJO

' w
1.- PREPROCESO 2.- POSTPROCESO:
Definimos todas las caracteristicas Visualizamos los resultados del
del problema analisis

— Geometria

— Materiales
‘ — Condiciones de Contorno
— Mallado

Parametros de resolucion



PREPROCESO

T Gi Proyecto: UNNAMED
A LTl Ver Geometria Utlidades Datos Malla Calcular  Ayuda
e Menu ARCHIVO 0> buevo CulxCun b %8| 2 | <
T Abrir... Ctrl-a
3 Guardar Ctrl-z
Guardar camo... Ctrl-= Crl-z
— Dibujamos nuestra geometria de mportar ,
trabajo Eepors ’
'y
&4 Imprimir en fichero b
— Imponemos los materiales P
Archivos recientes 4
5o =g Salir Chrl-q
— Imponemos las condiciones de o
contorno LA
<7 1<
) *
— Mallamos la estructura a analizar U E
& %
i . 2
— Fijamos los parametros de & e
FiEl

resolucion
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PREPROCESO

GEOMETRIA DEL PROBLEMA

Creacién de PUNTOS, LINEAS Y SUPERFICIES

JERARQUIA DE FORMAS: Prioridad de unos elementos geométricos
sobre otros:

‘ PUNTO < LINEA < SUPERFICIE

* Importante a la hora de crear y borrar elementos.



PREPROCESO
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GEOMETRIA DEL PROBLEMA: PUNTOS

> -Introduciendo las coordenadas separadas por
P Se®gl?/4  comas en la parte inferior de la ventana del

Zlgé r T programa: Ej.: 0.25,0.25 Esc

S T2 Linea NURBS
pmf @ Lirea paramétrica
e — 5 Pl -Boton izquierdo del raton para seleccionar puntos
g 'E' "y Arca 4 . q p p
o M seteruns» directamente en la pantalla —> No controlamos las
\ A ot coordenadas
‘\L f./;_" Superficie-Malla

>
- &l ’ i
%z ' -Ventana de coordeandas, donde ‘”" tecont il
F;; Obieto N . . . g coo ariesiano b

.ﬁ;% los puntos se definen eje por eje | ... Gobal =
s :
ﬁ@;‘i UTILIDADES -> 4: [0:00500
Z HERRAMIENTAS - VENTANA | . (a0
% DE COORDENADAS Crear nuevo punta: | Preguntar | C
Ca

32‘2_‘: rabulador, 'Mayuscula-Tabulador' p!

’rf Aplicar Cermrar




PREPROCESO

GEOMETRIA DEL PROBLEMA LINEAS

Proyecto: UNNAMED

Archive  Ver ReSvn=utl Utlidades Datos Malla Calcular  Ayuda
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-Apoyandonos en puntos creados

 Procedimiento de creacion de punto

Fulzar la imagern para obtener un punto existente o para crear atro AUeyYo

MO JUNTAR Juntar
Se crea un punta Aueyvo Se zelecciona un punta exiztente

MOTA: Chrl-a cambia entre moda Juntar o Ma Juntar.
Ayuda




PREPROCESO

GEOMETRIA DEL PROBLEMA: SUPERFICIES

|€>@{3 Wer geometria UQQ‘}@%| ‘? |-E|

p
Crear 4 o Punto
A e EE B

# Eonar

3
F. b .
/.; g Edicicn p| > Linearecta

2 Linea NURBS

| Linga paramética
— %) Poliinea
E ™y Arco 4
—d = e -
Superficie HUREBS Par contarno
EI Superficie paramétrica Aukornatico
q Superficie de contacto FRecortada
Superficie-Malla Mo recortadas
. Por lineas paralelaz
s F Yolumen 3 = R
7’ Por puntos
Contacto 4 3
{Z_ Por puntos de lineas
e Ohijeto 4 Busqueda
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PREPROCESO
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DEFINICON DEL TIPO DE PROBLEMA

Entorno disenado para resolver problemas de Electromagnetismo:

GENERICO2

! T, ipo de Problema k
O P 35| S G IEETIRER et ,
|N’.; ] Condiciones genencos 8 v genencod

— Dezcargar de Internet...
Pﬁ ) Intervala P Cargar..
Dezcargar
Depuradar...

b ateriales

L i}

) Transformar...
‘ /.; IZ = [Datos del Problema

Ejes locales »
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DEFINICON DEL TIPO DE PROBLEMA

Tipo de elementos con los que haremos nuestro estudio (mallado)

Proyecto: ejemplo1

Archivo Ver Geometria Utlidades Datos JEEIEN Calcular  Ayuda

O T {a | a @ | sﬁ @ | -Q\ Eclt esttruc:t;uada :
u s . s r . .y
Para tener mayor precision

Rﬁ
o E Elementoz cuadraticos

= _ ‘

i Tipo de elermenta
@ LCriterio de mallada 3 Ladratico

Eliminar datos mallado
Dibwjar 3

-
S Generar malla... Ctrlg

P A

AND /WO

"



PREPROCESO
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CONDICIONES DE CONTORNO T Gi Proyecto: ejemplo1
) Conditions @ Archivo Ver Geometria Utlidades JpEIGEE Malla Calcular  Ayuda
‘i\'{u DTINTO 6@ |@@|§i@ Tipo de Prablema r |-|E|
Centorno 20 - .@ T b g ] Condiciones
pe Materiales
Tipa: Pute&i{aﬂepa.s . l; R):‘)u IZ ‘= Datos del Problema
alar 10 v Fatencia = R mtervalo
%l e Eaml:"_:I nu:u_rmaIE=EI 1 ‘@ Int | '
/Sﬁp@ﬁﬂ:@[‘@glal E7EI 20 ﬁ. : Ejes locales r
Lo £
Campo Eléctrico tangente al
contorng (E,=E,) Eléctrico: Potencial Escalar V
¥
Campo Magnético normal Magnético: Potencial Magnético Vector A
al contorno (B,,=B,,) | | | .
Es necesario y obligatorio dar condiciones
Azignar  Entidades  Dibujar  Deszasignar a tOdO el Contorno para deﬂn”’
Cerar correctamente el problema

Cambiar:

Datos—> Condiciones—> Dibujar > Colores
1.- Desasignar 2.- Asignar las nuevas




PREPROCESO
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ESTUDIO DE LOS MATERIALE

Proyecto: ejemplo1

O ﬂ”f_'] | f&{;ﬁ | si 6 Tipo de Problema r || =

]

4 ® Condiciones
r, M ateriales

‘u Ef ‘= Datos del Problema
p]ﬁ'f @ Intervalo r
ﬁ : Ejez locales L4
f) =

T Materials

Por defecto

Guardar material “/

|+

Nuevo material

i

Agignar Dibujar ezazignar ntercambin

obligatoria en la resolucion del problema, aunque

‘ La definicidn del tipo de materiales es siempre

se trate de un problema con un Unico material

para aislarlos en el postprocesado

Cefar

[ 4
Borrar material

PRseso sledadign @édinie dosifitns e hikanes gesconidsseen estudiar de un
problema como materiales diferentes (aunque tengan las mismas propiedades)




PREPROCESO
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PARAMETROS DEL PROBLEMA T GiD Proyecto: ejemplo1

Archiva Ver Geometria Utllidades QEEli
I@@ |ﬁ%|§a@ Tipa de Problema r||.¢3|
] ..
/e g
F, M
/Q, @ D atos del Problema
i @ Intervalo k
° TIPO ﬁ, (e— Ejez locales r
— Tipo de Problema: Eléctrico Puro o Electromagnético
— Dimension: 2D 6 3D

Malla Calcular  Ayuda

‘ « TIPO DE MALLADO:
— Tipo de funcion base (Cuadratica por defecto)
— Tipo de elemento para la resolucion (Triangulo 2D y Tetraedro 3D)

« PRECISION

Se puede ajustar la precision y la velocidad en la resolucion de los sistemas
lineales



PREPROCESO

> p
PARAMETROS DEL PROBLEM

Ty

4 Problem Data

)
« ESTUDIO CON CURVA B-H: o{=studio con curva BH | Temporal |
— Cuando el problema necesita la curva de B ez mia Bl
Factor de relajacidn IEl?i

histéresis B-H para su resolucion

Mumero de iteracionesz B-H | 1000
Error B-H |0.000007

‘ « TEMPORAL:

— Cuando el problema se resuelva de forma
armonica en el tiempo

Aceptar Cerrar
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