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de Seifiales y Sistemas Continuos S.A.D.S. I. — 2° L.T. Informatica Esp. Sistemas Fisicos.
NES TRIGONOMETICAS Y PROPIEDADES MATEMATICAS DE INTERES
nométricas:
sen(a = b)=senacosb+cosasenb ; cos(a=b)=cosacosbFsenasenb
sena senb = %[cos(a —b)-cos(a + b)] ; cosa cosb = %[cos(a —b)+cos(a + b)]
+ —
cosb = l[sen(a - b) + sen(a + b)] ; cos’a = 1+ cos2a ; sen‘a = 1=cos2a
2 2 2
fematicas:
to+T to+T
x)dt =0 ; 2.- I cos(o)t +oc)dt =0 ; 3. jsen(noot +oc)dt :{0 Vn#0;senoT s1 n= O}
to to

to+T T to+T T

)dt ={0 Yn#0; cosaTsi n=0}; 5. _[ sen” (ot + o )dt 25 ; 6. _[ cos” (ot + o )dt 25
to to

T

sen(noot+oc)cos(moot+[3)dt: {0 sl n#m ; %sen(a—[}) sl an}

T
'cos(no)t+oc)cos(mo)t+B)dt: {O sl n#m ; ;cos(a—B) si n:m}

jo : e +e el e
n: € = Cos +JS€1’10( , COSOL = —— ] Sena — -
2 2]
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PROPIEDADES DE LA TRANSFORMADA DE FOURIER

> Gi(w) y g:(t) > Gy(w)
b gz(t) <~ a G](O)) +b Gz((D)
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G(o) = G(t) < 27 g(-0)

| tiempo

! 1o
G(w) = g(kt) © ‘k‘ G(kj

to en el tiempo

®) = g(t-to) <> G(w)e ™’

oty

to en frecuencia

6.- Diferenciacion

dge(t) /.
2 6 oy a)

(= jt)"elt)

gty o Glo) =
d"G(w)

do"
7.- Convolucion en el tiempo

gi(t) © Gi(0) y gt) <> Gy(o)
g1(t) * 2(t) © G1(0).Gy(w)

8.- Convolucion en la frecuencia
gi(t) & Gi(®) y () <> Gy(w)
g1(t).2:(t) « (1/27) [G1(0)*Gr(o)]

9.- Integracion

t
' Glo
m) = gt e! ™" > G(e-0o) g G = [gt)dr > n8(w)G(0)+ J(CO)
—o0
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