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RELACIONES TRIGONOMÉTICAS Y PROPIEDADES MATEMÁTICAS DE INTERÉS

Relaciones Trigonométricas:
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Propiedades Matemáticas:
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PROPIEDADES DE LA TRANSFORMADA DE FOURIER

1.- Linealidad
g1(t) ↔ G1(ω) y g2(t) ↔ G2(ω)

a g1(t) + b g2(t) ↔ a G1(ω) + b G2(ω)

2.- Simetría
g(t) ↔ G(ω) ⇒ G(t) ↔ 2π g(-ω)

3.- Escalado en el tiempo

g(t) ↔ G(ω) ⇒ g(kt) ↔ 





ω

k
G

k
1

4.- Desplazamiento en el tiempo

g(t) ↔ G(ω) ⇒ g(t-to) ↔ G(ω) 0tje ω−

5.- Desplazamiento en frecuencia
g(t) ↔ G(ω) ⇒ g(t) e j ωo t ↔ G(ω-ωo)

6.- Diferenciación

g(t) ↔ G(ω) ⇒

( ) ( ) ( )
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7.- Convolución en el tiempo
g1(t) ↔ G1(ω) y g2(t) ↔ G2(ω)

g1(t) ∗ g2(t) ↔ G1(ω).G2(ω)

8.- Convolución en la frecuencia
g1(t) ↔ G1(ω) y g2(t) ↔ G2(ω)

g1(t).g2(t) ↔ (1/2π) [G1(ω)∗G2(ω)]

9.- Integración

g(t) ↔ G(ω) ⇒ ( ) ( ) ( ) ( )
ω
ω+ωπδ↔ττ∫

∞− j
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