Preguntas de examen de Econometria I1
Tema 2: Modelos estacionarios de series temporales

1. La siguiente expansion de un AR(1): X; = ¢X; 1 + Wi = ¢" Xy 4 + " "Wy py1 + oo + ¢*Wia +
oW;_1 + W; puede interpretarse como

(a) MA(k);

(b) AR(k —1);

(c) ARMA(k, k — 1);
(d) ARMA(k — 1,k).

Justificacion:

2. La suma de un MA(1) puede representarse como

Justificacion:

3. Supongamos que el proceso verdadero viene generado por X; = W; — 2W,_1, W; ~ iid(0,1).
Entonces, su representacion invertible equivalente (Wold) serd

(a) La misma;

1
(b) Xt =&t — =€t—1, Et ™~ iid (0, 1),

2
1

(C) Xt =€ — Z&‘t_l, E¢ i1d (0, 1),
1

(d) Xt =&t — §€t—17 gt~ iid (0,4)

Justificacion:

T
4. Sea X; = X,_, + W, con X, = 0. Entonces, ZXt,l =

t=1

T
) Y Wr;
j=1



T
(b) > iWr_j;
j=1
T
() > i Wrj;
=1

J
T

(@ > W .
j=1

Justificacion:

5. La autocorrelacién de orden 4 en Y; = 3 4 0.5Y;_1 + W, siendo Wy ~ (0, 0'124/), es

Justificacion:

6. El proceso Y; = 0.9Y;_1 — 0.2Y; o + W; — 1.3W;_1 + 0.4W;_5 puede expresarse como

Justificacién:

7. El modelo estimado }A/f = 0.08 y;—1 + 0.76 y;—o puede haber sido generado por un
(t) (2.34) (0.01)
[p—value] ~ [0-003] [0.987]

Justificacién:

8. Indicar la verdaderas:



Un proceso estocdstico es estrictamente estacionario si y sélo si es estacionario
b

)
)
()
(d) Ninguna

(a
(b) Si un proceso estocdstico es estrictamente estacionario, entonces es estacionario

Si un proceso estocastico es estacionario, entonces es estrictamente estacionario

Justificacion:

9. ;Cual de las siguientes afirmaciones no es necesaria para definir a W; como un proceso RB?

(a) E[Wi] =0
(b) W; ~ estacionario en sentido débil
(C) Wt ~ iid

)

2 . .
, 1=4J w *=1J
(d E [Wt*ZWt*J] - { 0 Z;éj

Justificacion:

10. ;Cuadl de las siguientes afirmaciones es verdadera en un proceso estacionario de segundo orden?

(a) C'11,Yy] =C[Y,Y3]
(b) C[V1,Y2] = C'[Y1,Y3]
(c) CY1,Ys3] = C[Y2,Yy]
(d) C11,Ys] = C[Ys, Yy

Justificacion:

11. Sea Y; estacionario. Entonces,

(a) CY1,Ys] = C[Ys,Ys]
(b) C[Y1,Ys5] = C[Y1,Ys]
(c) CY1,Y5] # C Y5, Y1)
(d) CY1,Ys] = C Y12, Yig]
Justificacion:

12. ;Cual de las siguientes afirmaciones es cierta en un RB?

(a) El proceso es siempre estacionario en sentido estricto

(b) El proceso es estacionario en sentido débil



13.

14.

15.

16.

(¢) Todas sus distribuciones marginales son identicas;

(d) Se cumple que F(Yi, Yj, s Yk) = F(Yith, Yj+h, - Yk+h)

Justificacion:

;,Cuadles son las dos raices de y; — yr—o = 07

Justificacion:

(Cuiles son las dos raices de y¢ — 2yr—1 + yr—o = 07
(a) +1,
(b) +1, -1
(c) —1,
)

(d) Imaginarias

Justificacion:

El proceso Y; = 4.57 +0.73Y;_1 + W; — 1.35W;_1 + 0.83W;_5 es

a) Estacionario en sentido estricto

(a)
(b)
(c)

)

(d) Ni estacionario ni invertible

Estacionario en sentido débil, pero no en sentido estricto

Estacionario en sentido débil, pero no invertible

Justificacion:

El proceso Y; = 3.25 + 0.63Y,1 + Wy — 1.23W,_1 + 0.75W;_» con Wy  N(0

Es estacionario en los dos sentidos: débil y estricto

(a)
(b) Es estacionario en sentido débil, pero no en sentido estricto
(c)

)

(d) No es estacionario ni en sentido débil ni en sentido estricto

Es estacionario en sentido estricto, pero no en sentido débil

70—%[/)5



Justificacion:

17. }/t = 0.5)@_2 + Wt + 0.4Wt_2 es

Estacionario y no invertible

(a)
(b)
(c)

)

(d) Ni estacionario ni invertible

Invertible y no estacionario

Estacionario e invertible

Justificacion:

18. El proceso (Y; — E[Y]) = 0.75(Yi—1 — E[Y]) — 0.50 (Y;—2 — E[Y]) + W; es
(a) Estacionario y no invertible
(b

)

) No estacionario e invertible
(c¢) Estacionario e invertible

)

(d) No estacionario ni invertible

Justificacion:

19. El proceso (1 — L +0.21L)Y; = (1 — 0.3L) W, es

No estacionario e invertible

(a
(b

)

) Estacionario y no invertible
(¢) No estacionario ni invertible

)

(d) Estacionario e invertible

Justificacion:

Corr(Yy,Yiq2) = 0.5
20. { Corr(Yiyz2,Yiyq) = 0.1 e

AR(1)
b) AR(2)

)
)

(¢) Proceso no estacionario
)

(a
(

(d) Ninguna respuesta es correcta.

Justificacion:




21. Sea Y; = W, + 0W;_1 un MA(1) invertible. ;Cudl de las siguientes afirmaciones es falsa?

(a) 0 =07
(b) 72 =0

(c) pp =06
(d) p=0
Justificacion:

22. En los siguientes procesos:
Y, = W, —0.5W;_,
Y = 0.5W, — W4

(a) La estructura de autocovarianzas de los dos procesos es igual, luego son indistinguibles
(b

) La varianza en ambos procesos es igual, pero la estructura de autocovarianzas es distinta
(¢) La estrutura de autocovarianzas del primer proceso es la inversa de la del segundo proceso

(d) Ambos procesos tienen una estructura de autocovarianzas completamente distinta

Justificacion:

23. Para distinguir los dos procesos siguientes:
Y}/ = 1 + Wt + O.SWtfl
Yi = 14+W;—-08W;_;

bastara
b

)
)
(¢) La varianza de cada uno de ellos
(d) La FAC de cada uno de ellos

(a) Un gréfico de cada uno de ellos
(

La esperanza matemadtica de cada uno de ellos

Justificacion:

24. SeaY; = a+2a;_1 con a; ud (0,1). Utilizando 7y, y 71, la representacién M A(1) invertible es Y; = Wy +0W;_
con (9,0%{,) =



0 ()
@ (51)

Justificacion:

. Un modelo equivalente al estimado
=(1- 04 L)w
o =0 gy b
[p—valor] [0.015]

podria ser un
(a) MA(2)
(b) AR(1)
(¢) ARMA(2,1)
(d) AR(o0)

Justificacion:

. Un modelo equivalente al estimado

1— 04 L =(1- 04 L)w,
(= 040w =0- 04 Do
[0.001]  [p—valor] [0.002]

podria ser un

Justificacion:

. Un modelo equivalente al estimado

= 0.76 y;— 0.08 y— w
g/tt) (0.01)% 1+ (2.55)% 2+ W
[p—valor] [0.965] [0.005]

podria ser un

(a) ARMA(1,0)



(b) MA(1)
(c) ARMA(1,1)
(d) ARMA(2,0)

Justificacion:

28. Para un nivel del 5%, Y; = 0.50Y;_; + W; — 0.50W;_1 es un
(sE)  (0:20) (0.20)

Justificacion:

29. Para un nivel del 5%, Y; = 0.50Y;_; + W; — 0.50W;_1 es un
(sE)  (0:20) (0.40)

Justificacion:

30. Con datos desde enero de 1970 hasta diciembre de 2010,
v = 1.377 + 0.318y, 1 + 0. 123yt 2+ 0. 088yt 3+ 0. 001yt 4

(sE)  (0.062)  (0.078) (0.055) (0.038) (0.056)
IPI, )
donde Y; = 1200 x In ——— ;cudl es el mejor modelo al 5% ?
IPI, 4
(a) R
(b) A (2)
(c) AR(3)
(d) AR(4)
Justificacion:

31. Un AR(1) puede interpretarse también como un



(a) MA(k)

(b) AR(k —1)

(¢) ARMA(k,k—1)
(d) ARMA(k — 1,k)
Justificacion:

32. Sien el proceso Y; = ¢Y;_1 + Wy + 0W;_1, sustituimos Y;_; e Y;_o obtendriamos un

Justificacion:

33. Suponga que estima el siguiente modelo Y; = U; — 0:U;_1 — 02U;_o, pero al analizar los residuos comprueba
que Uy = Wy — A\W;_1, con Wy ~ (0,0%,). Entonces el modelo mas apropiado para representar el proceso
estocéstico que sigue Y; serd

(a) ARMA(1,2)

(b) ARM A(0,3)

(c) MA(2)

)

(d) Ninguna respuesta es correcta.

Justificacion:

34. Y1 = (1 —0.5L)(1 — 0.4L)W; es un M A(2) con 0y y 05 iguales a, respectivamente

(a) —0.9y0.2
(b) 0.5y 0.4

(¢) =0.5y —0.4
(d) —0.2y —0.9

Justificacion:

35. La suma de un MA(1) y un RB independientes puede también representarse como un

(a) AR(1)



—~ —~
22z
=
>
—~
[—y

Justificacion:

36. Sean Wt(l) y Wt@) dos procesos RB independientes. Entonces, Wt(l) — 0’8Wt(i)1 + Wt(2) es

=3

(
(

37. Sean MA(1) y MA(2) dos procesos independientes. Entonces, su suma es

(a) MA(0)
(b) MA(1)
(c) MA(2)
(d) MA(3)
Justificacion:
_(1_ (1) 1 2
38. Sea X = (1 91L) Wt @ Wt(2) (070'1) . EHtOI’lCGS, Y, =X, + Z; es
Zy = (1 — L — 1/)2L2) Wy W™~ (07 U%)

Yo = (1+63) 0} + (1 + 47 +¢3) 03
(a) MA(1) con ¢ v, = —010% + (—¢; + Yy00y) 03

v, =0 7=>2

Yo = (1462) 0% + (1+ 43 + ¢2) 03
(b) MA(1) con ¢ v = (=41 +¥11) 03

f)/j:() j>2
L S

MA(2 Y1 = —bi0] + (=9 +¥1y) 03

© (2) con Yy = —0101 — 103
0 j>3
7= (1+ ) cE% : (1 " wg i ke
(d) MA(2) con { 71 = U194 T (T T )02
Yo = —1¥303
v, =0 723

=2
.
I
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Justificacion:

X, =W, —08W,_1 W, ~ (0,1)

39. Sea { U, ~ (0,0.64) U, LW,

}. Considere Y; = X; + U;. Entonces, V [Y;] es

Justificacion:

40. Sean WM ~ (0,1) y W? ~ (0,0'64) dos RBs independientes. Entonces, W\ —0'8W )+ W ? = W,+0W,_,
es un MA(1) invertible con 0%, aproximadamente igual a

(a)

(b)

()

)

0
1
2
() 3

Justificacion:

41. (1= 1.7L +0.6L*)Y; = (1 — 0.5L)W; es un
(a) ARMA(2,1)
(b) MA(1)
(c) AR(1)

)

(d) Proceso no estacionario

Justificacion:

42. ;Cudl de los siguientes valores se corresponde con el coeficiente de correlacién parcial de orden dos, ¢oy7

P2 — P1
(2) L—p
P2 — P71
(b) —P1
2
P2 — P1

C
© 1—p7
()—2—lp2_p22
L —=p1

11



43.

44.

45.

46.

Justificacion:

Sea Y; = 1'9Y;_1 + 2 + W;. Entonces, E[Y;] =

=N

(a
(b) 1’9

)
b)
(©
(@)

g O

roceso no estacionario

Justificacion:

SeaY; =5 —1.7Y;_1 + 0.2Y;_o + W;. Entonces, E [Y;] =

(a)

(b)

(c) 2.5
)

(d) Proceso no estacionario

)
0
2.

Justificacion:

Sea Y; = 1'2Y; 1 — 0'9Y;_o + 7+ W;. Entonces, E [Y;] =

a) 7

(a)
(b)
)
)

o

(¢) 10

(d) Proceso no estacionario

—_

Justificacion:

Sea Y; = 0'9Y;_1 — 0'7Y;_o + 2 + W;. Entonces, F [Y;] =
(a)
(b)
(c)

)

(d) Proceso no estacionario

17
2'5
3’2

Justificacion:

12



i { Y, = 42+07Yt 1 —04Y, o+ W, — 0.7TW,_1

N } - B[] =

Justificacion:

48. En Y; = 1.6Y;_1 — 0.8Y;_9 4 6.5 + W, sabiendo que yg = 23, yr = 28.5,

Justificacion:

49. En Y, = 05Y;_1 + Wy, py =

(a) —0.5
(

)
b)
()
(d)

)2
)
)4

—~

w

—~

0.5
0.5
(0.5

Justificacion:

50. En Y; =0'5Y;_1 + W, +04W,_1, la FAC es

(@) p1 =079, p, = 0.34, p; = 0.5p,_;  Vj>3
(b) py=05,p,=0 Vj>2

(c) py =069, p; =0.5p;_4 Vi >2

(d) py = 0.5, py = 0.25, ps = 0.125, p, = 0.0625, ...

Justificacion:

51. Sabiendo que p; = 0’24, calcular ps en Y; = 0'7Y;_1 + W; — 0'5W;_1.

13



(a) 0.24
(b) 0.17
(c) 0.12
(d) 0.49

Justificacion:

52. EnY; =4.240.7Y;_1 — 0.4Ys_2 + Wy, p; y py son, respectivamente

Justificacion:

53. Sea un AR(2) con ¢; = 0'9 y ¢ = —0'7. Entonces, p; es
0'53

—0'22

-0’57

—0'36

Justificacion:

54. Sea un AR(2) con ¢; = 0’5 y ¢ = 0'25. Entonces, p3 es

(a) 0'67
(b) —0'22
(c) —0'58
(d) 046

Justificacion:

55. Sea un AR(2) con ¢; = 0’7 y p; = 0'9. Entonces, ¢, es

(a) 0'48
(b) 022

14



(c) 0’15
(d) 0'33

Justificacion:

56. Sea un AR(2) con ¢; = 0’8 y p, = 0'6. Entonces, ¢, es aproximadamente
(a) —
(b)
()
(d)

/

OOO

/

Justificacion:

57. Sea un AR(2) con p; = 0’7y p, = 0'44. Entonces, ¢; y ¢, son, respectivamente

-0'2, 0’6
b) 0’7, —0'1
(c) 0'1, —=0'7

(d) No es posible realizar el cdlculo

(a)
(b)
) 0
)

Justificacion:

58. Sea Yy = W; + Wt 1. Si V[Y;] = 1, entonces o3 serd

(a) 1
(b) 12

= ot Ot s
)

Justificacion:

59. Hallar p, en Yy =2+ Wy — 0.8W;_;.

(a) —0.8
(b) 0.0
(c) 0.2

15



(d) 0.8

Justificacion:

60. Hallar p; en Y; = 0.15 + W; — 0.2W;_5 con W, ud N(0,2).

-0.2
0

0.8
0.2

(a
(b
(c

)
)
)
(d)

Justificacion:

61. EnY; = 1.6Y;_1 — 0.8Y;_5 + 6.5 + W, las tres primeras autocorrelaciones son
(a) p; =0.89; p, =0.62; p; = 0.28
(b) p; = —0.39; py = 0.62; p3 = —0.04
(¢) p; =0.28; py = —0.39; p5 = 0.62
(d) p; =0.89; py = 0.29; p3 = 0.62

Justificacion:

62. En Y; =0.5Y;_1 + W; + 0.4W,;_1, la FAC vendra dada por:

(a) py =0.79,p, = 0.34,p; = 0.5p;_1,Vj >3

(b) py = 0.5,p; = 0, > 2

(c) p1 =10.69,p; =0.5p;_4,Vj =2

(d) p; =0.5,py =0.25,p5 = 0.125, p, = 0.0625, ...

Justificacion:

63. Los coeficientes de la FAC de Y; = Wy — 0.2W;_1 + 0.5W;_4 — 0.1W;_5 son

(a) Todos distintos de cero hasta el orden cincuenta

(b) Todos distintos de cero hasta el orden 5

(¢) Todos distintos de cero hasta el orden cinco, salvo el de orden dos que también es cero
)

(d) Ninguna respuesta es correcta

Justificacion:

16



64. En Y; = 0.7Y;_1 + W, los tres primeros coeficientes de la forma equivalente

b

R(0) son 0.70,0.49 y 0.34
A(o0) son 0.70,0.49 y 0.34
R(00) son 0.70,0.34 y 0.49
A(o0) son 0.70,0.34 y 0.49

a
b
c
d

—_ N~
— D I T

=

Justificacion:

65. Los tres primeros coeficientes de la forma AR(oco) equivalente a
Y, =03Y; 1 + Wy = 0.7TW;

son

(a
(b
(c
(d

0.400, 0.280 y 0.196
0.280,0.400 y 0.196
0.196,0.280 y 0.400
0.196, 0.400 y 0.800

NN N NG

Justificacion:

66. Los coeficientes primero y tercero de la forma AR(co) equivalente a
Y; =0.7Y1 + W, +0.6W;_1 — 0.3W;_o

son

Justificacion:

67. Los dos primeros coeficientes de la forma M A(co) equivalente a
Y, =0.5Y; 1 +0.1Y; 2 + Wy + 0.6W; 1 — 0.3W; 2

son

(a) 1.10 y 0.35
(b) 1.10 y —0.35
(¢) —1.10 y 0.35

17



(d) —1.10 y —0.35

Justificacion:

68. Los cuatro primeros coeficientes de la forma AR(co) equivalente a Y; = W, — 0.9W;_5 son respectivamente:

(a) 0.0, 0.9, 0.0, 0.81
(b) 0.0, 0.9, 0.81, 0.73
(c) 0.9, 0.9, 0.81, 0.81

)

(d) 0.9, -0.9, 0.81, -0.81

Justificacion:

69. Al 5% de nivel de significatividad, podrfamos identificar un

FAC
Retardo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
D 089 072 0.64 056 045 033 024 010 -0.01 -0.09
SE[p,] 012 012 012 012 012 012 012 012 012 0.12
FAP

Retardo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Pk 0.86 0.52 0.20 0.18 0.17 0.13 0.10 0.09 -0.01 -0.09

SE Ekk 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12

(a) AR(2)

(b) MA(2)

(c) ARMA(2,2)
)

(d) Ninguna respuesta es correcta

Justificacion:

70. Al 5% de nivel de significatividad, podriamos identificar un

FAC
Retardo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
])\7- 0.86 0.52 0.20 0.17 0.17 0.13 0.10 0.09 -0.01 -0.09
SE[p,] 012 012 012 012 012 012 012 012 012 012
FAP
Retardo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Dk 0.86 0.72 0.64 056 045 033 024 0.10 -0.01 -0.09

SE akk 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12 0.12

(a) AR(2)

18



(b) MA(2)
(c) ARMA(2,2)

(d) Ninguna respuesta es correcta

Justificacion:

71. A partir de una muestra de 200 observaciones, se ha estimado (1 — 0.324L) y; = w;. Los valores de la FAC y
de la FAP de los residuos son los siguientes:

j| FAC SE[FAC]| FAP SE[FAP]
1| —0.482 0.14 —0.482 0.14
21 0.013 0.14 —0.329 0.14
3 | —0.032 0.14 —0.220 0.14
41 0.015 0.14 —0.143 0.14
5| 0.043 0.14 —0.093 0.14
Entonces,
(a) Los residuos son RB
(b) Habria que incluir un AR(1)

)
)
(c¢) Habria que incluir un MA(1)
(d) Habria que incluir un ARMA(1,1)

Justificacion:

72. Dados los valores de la FAC y de la FAP siguientes:

j | FAC SE[FAC)| FAP SE[FAP]
1 [ =035 004 | -035 006
2 | —017 007 | -034 006
3| 006 007 | -015  0.06
4 -006 007 |-018  0.06
5 | 0.01 007 | —011  0.06
6 | —001 007 |-012 006
7 1-004 007 |-014  0.06
8 | 007 007 | —0.05  0.06
9 | —007 007 |-014 006
10 | 0.09 0.07 0.00 0.06

y sabiendo que v, = 1.28 y W; ~ (0, 1), el modelo que provisionalmente identificarfa seria un

(a) MA(2) con 1 =0.5726 y 03 = 0.2176
(b) MA(2) con 0y = —0.5726 y 0 = —0.2176
(¢) MA(2) con 61 =0.2176 y 03 = 0.5726
(d) MA(2) con 0, = —0.2176 y 05 = —0.5726
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73.

74.

75.

76.

Justificacion:

Los dos primeros valores de la FAC de Y; = W; — 0.5W;_1 — 0.2W;_5 son, respectivamente:

(a) —0.310,—0.155
(b) 0.155,0.310
(c) 0.310,0.155
(d) —0.155,—0.130

Justificacion:

Sabiendo que Y; sigue un proceso M A(2), con p; = —0.2897, p, = —0.2069 y 7, = 1.45, los pardmetros 6; y
02 serdn, respectivamente:

Justificacion:

Si 2z =¢2e_1+as —01a;_1, a; ~ (0,0?), ;Cudl es el valor de Efa;_12¢]?

(a) 0
(b) o®
(c) o*(¢y — 01)

)

(d) es el mismo que Efa;z]

Justificacién:

La primera diferencia de la tasa de inflacién de Espana y; en el periodo que va del primer trimestre de 1978
hasta el cuarto trimestre de 2011 puede modelizarse, segiin un grupo de estudiantes de Econometria de la
UAM, mediante el modelo:

(1-0.3B)y; = (1 —0.258 — 0.125B%)u;

con u; ruido blanco de media 0 y varianza ai. La representacién M A(oo) del proceso y; es:

(a) Yt = 0.3yt_1 + uy — 0.25Ut_1 — 0.125Ut_2
() y¢ = (1+0.058 — 0.110B? + 0.033B> + ...)u,
(¢) y: = (1 —0.05B 4 0.1125B% + 0.2187B> + ...)u;

20



(d) ye = (14 0.3B + (0.3)° B2 + (0.3)° B> + ...)uy

Justificacion:

7. EnY,=¢Yi1 +0Ye o+ Wi, pp =04y p, =0.2. Entonces, ¢, ¢y, y p3 son, respectivamente,

(a) 0.3810, 0.0475, 0.0952

(b) —0.3810, 0.0475, —0.0952
(c) —0.3810, —0.0475, 0.0952
(d) 0.3810, —0.0475, —0.0952

Justificacién:

78. Dado un proceso AR(3), (1—0.5B)(1—0.7B)(1 —0.2B)z; = a; Cual de las siguientes afirmaciones es FALSA.

(a
(b
(c
(d

) El proceso no tiene raices unitarias.
) El proceso es invertible.
) El proceso no es estacionario.

El proceso tiene media cero.

Justificacion:

79. Dado un proceso (1 — 0.5B)(1 — 1.2B)z; = (1 — 1.2B)a.;Cudl de las siguientes afirmaciones es CIERTA?
(a) El proceso es un ARMA(2,1).

(b) El proceso es un ARMA(0,1).

(c) El proceso es estacionario.
)

(d) El proceso es no estacionario.

Justificacién:

80. Si z; = ¢y2_1 +ay — Ora;_1, para a; ~ (0,0%), ;Cudl es el valor de Elasz]?

(a) 0

(b) o

(¢) o*(¢y — )

(d) es el mismo que el de Fla;—12]
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81.

82.

83.

84.

Justificacion:

Si 2z = a; — 61as_1, para a; ~ (0,02), ;Cual es el valor de E[z2;_o]?

(a) 0
(b) 202
)
)

(c —0,02

(d

>

1

Justificacién:

Dados los procesos:(a; ~ (0,02))

zz = a¢—0.2a:1

2t = O.Qat — At—1

(a) la estructura de autocovarianzas de los dos procesos es igual.
(b) la varianza en ambos procesos es igual pero la estructura de autocovarianzas es distinta.

(c) la estructura de autocovarianzas del primer proceso es la inversa de la estructura de autocovarianzas del
segundo proceso.

(d) ambos procesos tienen una estructura de autocovarianzas completamente distinta.

Justificacién:

Dado el modelo z; = 0.5a; — a;—1, su representacién como un proceso AR(co) es,
(a) (14+0.5B+(0.5)2B*+ (0.5)°B* + )z = a4
(b) (1 -0.5B —(0.5)°B* - (0.5)>B% —-- )2y = a4
(¢) (1+0.5B —(0.5)°B?+(0.5)°B —+-- )2y = a4
)

(d) Ninguna de las anteriores

Justificacién:

Si z; = (1 —0.5B)(1 —0.4B)ay, para a; ~ (0,0?),

el modelo es un M A(2
el modelo es un M A(2

(2
el modelo es un M A(2

. con pardametros 6, = —0.9 y 65 = 0.2.
b
(c
(d

(a
( . con pardmetros 7 = 0.5y 0 = 0.4.

el modelo es un M A(2). con pardametros #; = —0.5y 0 = —0.4.

NI NG N NG
—_— — — ~—

. con pardmetros ; = —0.2 y 65 = —0.9.
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Justificacion:

85. Se ha estimado el siguiente proceso estocéstico (entre paréntesis primero estadisticos t y luego p-valor)

2t = 0.76 Zi—1 + 0.08 Zt—9 + dt,
(4.01) (0.55)
(0.005) (0.92)

siendo a; ~ N (0, 02), Vt. Del anélisis de los resultados presentados podria concluir que
(a) el modelo méds apropiado podria ser un ARM A(1,0).
(

)

b) el modelo més apropiado podria ser un M A(1).

(c) el modelo més apropiado podria ser un ARMA(1,1).
)

(d) el modelo més apropiado podria ser un ARM A(2,0).

Justificacion:

86. El proceso z; = 0.52;_o + a; + 0.4a;_o, con a; ~ (0,02)

a) es estacionario pero no invertible.

(
(

b) es invertible pero no estacionario.
(c) es estacionario e invertible.

(d) no es estacionario ni invertible.

Justificacién:

87. Dado el proceso de ruido blanco z; = a; para a; ~ (0,0?), jcudl de las afirmaciones es CIERTA?

El proceso siempre es estacionario en sentido estricto.

(a)
(b)
()

)

(d) Para el proceso se cumple que F'(z;, 2j,..., 2k) = F(Zith, Zj+h,--s Zktn)

El proceso es estacionario en sentido débil.

Todas sus distribuciones marginales son idénticas.

Justificacién:

88. Sea z; = a; — fa;—1 un M A(1) invertible. ;Cuél de las siguientes afirmaciones es FALSA?

(a) 6=0.7
(b) 72 =0

(c) p=-06
(d) p=0
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Justificacion:

89. Con datos desde enero de 1970 hasta diciembre de 2010, se ha estimado el siguiente modelo:
v = 1.377 + 0.318y, 1 + 0. 123yt 2+ 0. 088yt 3+ 0. 001yt 4

(SE)  (0.062)  (0.078) (0.055) (0.038) (0.056)
IPI, ,
donde Y; = 1200 x In ———, ;cudl es el mejor modelo al 5% ?
IPI, 4
(a) Ruido Blanco
(b) AR(2)
(c) AR(3)
(d) AR(4)
Justificacién:

90. Sea z; = a; —0.8a;—1 siendo a; ~ (0, 1). Considere Y; = z; + w; siendo w; ~ (0,0.64) ,a; y wy son innovaciones
independientes. Entonces, Var [Yy] es

Justificacién:

91. En el modelo z; = 0.5z;—1 + a; + 0.4a;—1, a: ~ (0,0 ) la Funcién de Autocorrelacién Simple es

(a) pp =079, p, =034, p; =05p;_,  Vj=3
(b) py=05,p;,=0  Vj>2

(C) p1_069 pj_05pgl vj>2

(d) p; = 0.5, py = 0.25, p3 = 0.125, p, = 0.0625, .

Justificacion:

92. El proceso z; = 4.57 4+ 0.732;_1 + a; — 1.35a;_1 + 0.83a;_5 con a; ~ N(0,02)

(a) Es estacionario en sentido estricto
(b) Es estacionario en sentido débil pero no en sentido estricto.

(¢) No es estacionario ni invertible.
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(d) Es estacionario en sentido débil pero no invertible.

Justificacién:

1
93. Sea y; = as + §at,1. Si Var (y:) = 1, entonces 03 serd

SR N
N |

= on

Justificacion:

94. Para el siguiente proceso z; = a; + 01a;—1 + 02a;_o, {Cudl de los comportamientos siguientes de la funcién
de autocorrelacién simple es habitual que se produzca?

(a) Solo las dos primeras autocorrelaciones serdn distintas de 0.

(b) Puede presentar un decrecimiento todo positivo exponencial amortiguado.

(¢) Puede presentar un decrecimiento exponencial amortiguado con signo alterno.
)

(d) Puede presentar un decrecimiento sinusoidal amortiguado.

Justificacion:

95. En el modelo z; = 4.28 4+ 0.72;_1 — 0.42;_5 + a; con a; ~ (0,02)

Justificacién:

96. Para el siguiente proceso y; = v + €; — 016,17 — 02642, la forma general de su coeficiente de autocorrelacion
de orden dos sera:

0
(a) py = 0_;
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0,

b =
(b) £2 1+6%+62
(©) po= — 2
P e+ 62
¢1

d =

( ) pQ ¢21+¢2
Justificacién:

97. La rentabilidad del indice IBEX-35 puede representarse por el siguiente proceso r; = 0.015 + a; — 0.2a4_»,
donde a; es un proceso N(0,2). El valor del coeficiente de autocorrelacion de primer orden para este modelo
serd:

a) —0.3

—~ o~
=

N~

")

— N N N

e )
w

Justificacién:

98. Para el siguiente proceso, z; = ¢y + ¢ 2t—1+ Pazi—2+ar, {cudl de los comportamientos siguientes de la funcién
de autocorrelacién tedrica NO es habitual que se produzca?

a) Solo las dos primeras autocorrelaciones serdn distintas de 0.

(
(

)

b) Puede presentar un decrecimiento todo positivo exponencial amortiguado.

(¢) Puede presentar un decrecimiento exponencial amortiguado con signo alterno.
)

(d) Puede presentar un decrecimiento sinusoidal amortiguado.

Justificacion:

99. La rentabilidad de las acciones de la compania Pepe S.A. puede representarse por el siguiente proceso (1 —
L+ 0.3L%)7r; = 0.3+ a;, donde t = 1,...,100 y a; es un proceso de ruido blanco con media cero y varianza
constante. Entonces, la rentabilidad esperada sera:

Justificacién:
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100. Dado el siguiente modelo ARM A, z; = 0.6z;_1 + a; — 1.2a;_1 + 0.2a;_o, entonces podemos afirmar que:

a) no es estacionario ni invertible

(a)

(b) es estacionario pero no invertible

(c) es invertible pero no estacionario
)

(d) es estacionario e invertible.

Justificacién:

101. Para que un modelo de series temporales sea vélido

(a) El proceso estocdstico tiene que ser estacionario en sentido estricto.
(b) El proceso estocédstico tiene que ser estacionario en sentido estricto y ademds Gaussiano.
(¢) El proceso estocdstico tiene que ser al menos estacionario en sentido débil.

(d) El modelo de series temporales no tiene nada que ver con la estacionariedad de un proceso estocdstico.

Justificacién:

102. El proceso z; = 4.57 + 0.732;_1 + a; — 1.35a;_1 + 0.83a;_o con a; ~ N(0,02)

a) Es estacionario en sentido estricto

(
(b

)

) Es estacionario en sentido débil pero no en sentido estricto.
(¢) No es estacionario ni invertible.

)

(d) Es estacionario en sentido débil pero no invertible.

Justificacion:

103. Para el siguiente proceso y; = v + €; — 016,17 — 02642, la forma general de su coeficiente de autocorrelacion
de orden dos sera:

0
(a) po = 9_;
—0
b ==
() p2 1+6%+62
(c) — 1_792
2T e e
_ ¢4
(d) p2 _¢21+¢2
Justificacién:
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104. Para el siguiente proceso y; = 2 + ¢; — 0.8¢, el coeficiente de autocorrelacién de orden dos serd:

(a) py =0.487
(b) pa =0.0
(c) py =0.609
(d) po=0.8
Justificacion:

105. Sea el modelo, Y; =Y;_1 + Uy — 0.2U;—_1, con Uy ~ N(0,1). Obtén la E[U;41Y;—1]

Justificacion:

106. Sea el modelo, Y; = Y;_; + U; — 0.2U;_1, con U; ~ N(0,0?). Obtén la E[U,Y;]

Justificacion:

107. Identifica el modelo,(1 — ((()].%B)Yt =(1- O.(g?)B)Ut con Uy ~ N(0,1) y B el operador retardo,

(a) AR(1)
(b) MA(1)
(c) AR(2)

)

A
(d) Ruido Blanco

Justificacion:

108. El proceso z; = 4.57 + 0.732;—1 + a; — 1.35a;—1 + 0.83a;—2 con a; ~ (0, 03)

(a) Es estacionario,invertible y E[z;] = 16.93

(b) Es estacionario pero no invertible y F[z;] = 5.78
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(c) No es estacionario ni invertible y E[z;] = 16.93.

(d) No es estacionario pero si invertible y E[z] = 5.78.

Justificacién:

109. Para el siguiente proceso z; = 4.5 — 0.68z;_1 + a; ;Cuédl de los comportamientos siguientes de la funcién de
autocorrelacion simple es habitual que se produzca?

(a) Decrecimento exponencial amortiguado con signo alterno y p; = —0.68; p, = 0.4624; p; = —0.3144; p,
0.2138 .

(b) Decrecimento exponencial amortiguado y p; = 0.68; py = 0.4624; p5 = 0.3144; p, = 0.2138 ...

(¢) Decrecimento exponencial amortiguado con signo alterno y p; = —0.4624; p, = 0.68; p; = —0.3144; p, =
0.2138 ....

(d) Decrecimento exponencial amortiguado con signo alterno y p; = 0.68; p, = —0.4624; p; = 0.3144; p, =
—0.2138.

Justificacién:

110. El proceso y; = z; — 21, siendo z; = 0.92;_1 + a; a; ~ (0,02)

(a) No es estacionario ni invertible
(b

) Es estacionario pero no invertible
(c) Es estacionario e invertible

(d) No es estacionario pero si invertible

Justificacién:

111. En el proceso AR(2) : z; = ¢12i—1 + Gzt + ag ag ~ (0,02), ¢, = 0.7y p; = 0.9, el valor de ¢, sera:
(a)

(b)

(c)

)

(d) No se puede calcular

Justificacion:

112. Considere los siguientes procesos:

2
2 = ap—01ai-1,a; ~ (0,07)

2
Wy = &t — Q1&t—1 — Q€¢—2,E¢ (07 Us)

Considere ahora el proceso y; = z; + wy siendo a; y ; independientes Vt. Este proceso serd entonces:

29



(a) Un MA(1) con vy = (1+67) o2+ (1 +ai) o2y v, = —b6102 — ajo2

Yo=(1+67) 02+ (1 +a}+al)o?

(b) Un M A(2) con v = (—a1 + ayaq) o2

vy = —0107

Yo=(1467) 02+ (1+a}+a3)o?

(¢) Un MA(2) con v = —0102 + (—a1 + ayaq) 02
Vo = —ap0?
Yo=(1+67) 02+ (1+ a2 +a3)o?
(d) Un MA(2) con V1 = —ago?
Vo = 207 — 0105 + (a1 + ayon) o2
Justificacién:

113. Una compania de seguros utiliza para la previsién de accidentes el siguiente modelo:
2zt = 032021 +a; — 0.7a;_1 (1)
Al reescribir el modelo en la forma AR(co) equivalente, los tres primeros coeficientes serén iguales a:

0.4;0.28 y 0.196
0.28;0.4 y 0.196
0.196;0.28 y 0.4
0.196;0.4 y 0.8

(a
(b
(c
(d

NN N NG

Justificacién:

114. Se sabe que el indice de produccién industrial de un pafs viene generado por el proceso z; = 0.8z;_1 +
0.232;_ +40 + a; a; ~ (0,02). Entonces, E[z] serd:

Justificacion:

115. La funcién de autocorrelacién de un proceso ruido blanco a; ~ (0, 0?) posee

(a) la autocorrelacion de orden cero distinto de cero y el resto cero
(b) todas las autocorrelaciones son cero

(¢) no se puede calcular
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(d) ninguna respuesta es valida

Justificacién:

116. La funcién de autocorrelacién del proceso y; = 2 + €; + 0.6¢;_1 — 0.3¢;_o es (suponiendo ¢; ~ (0,0?))

(a) p; = 0.289; py = —0.206; p; = 0, para j > 3
(b) py = 0.413; py = —0.206; p; = 0, para j > 3
(c) pr =0.413; p; =0, para j > 2

)

(d) Ninguna respuesta es valida

Justificacion:

117. Calcular la autocovarianza de orden 3 para el proceso y; = 1 + ¢; + 0.8¢;_1 — 0.5¢;_o + 0.3€¢;_3, suponiendo

€ ~ (0703)
(a) 73 =0.307
(b) 73 = —0.34302
(c) 75 = 0.62502
(d) 73 =0.11502
Justificaciéon:

118. En el proceso y; = 0.5y;—1 + 0.1y;_o + € + 0.6¢,_1 — 0.3¢;_2 (suponiendo que ¢; ~ (0,02)), los coeficientes
primero y segundo de la representacion equivalente M A(co) son

Justificacién:

119. El proceso (1 — B 4+ 0.21B?)z; = a; — 0.3a;_;

(a) No es estacionario pero si invertible
(b) Es estacionario pero no invertible

(¢) No es estacionario ni invertible
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(d) Es estacionario e invertible

Justificacion:

120. Se ha estimado el siguiente proceso estocastico (entre paréntesis primero estadisticos t y luego p-valor)

Zt = 0.76 Zi—1 + 0.08 Zt—9 + &t,
(0.55)

(4.01)

(0.005) (0.92)

siendo a; ~ N (0, 02), Vt. Del anélisis de los resultados presentados podria concluir que

) el modelo méds apropiado podria ser un ARM A(1,0).
) el modelo més apropiado podria ser un M A(1).

(¢) el modelo méas apropiado podria ser un ARM A(1,1).
) el modelo més apropiado podria ser un ARM A(2,0).

Justificacion:

121. La funcién de autocorrelacién del proceso y; = 2 + ¢; + 0.6¢;—1 — 0.3¢,_2 es (suponiendo €; ~ (0, Uf))

(a) p; = 0.289; py = —0.206; p; = 0, para j > 3
(b) py = 0.413; py = —0.206; p; = 0, para j > 3
(c) py =0.413; p; =0, para j > 2

)

(d) Ninguna respuesta es vdlida

Justificacién:

122. Calcular la autocovarianza de orden 3 para el proceso y; = 1 + €; + 0.8¢,_1 — 0.5€;_2 4 0.3€;_3, suponiendo

€ ~ (O,af)
(a) 73 =0.307
(b) 73 = —0.34307
(c) 73 = 0.62503
(d) 75 = 0.11502
Justificacién:

123. En el proceso y; = 0.5y;_1 + 0.1y;_2 + € + 0.6¢;_1 — 0.3¢;_o (suponiendo que ¢; ~ (0,02)), los coeficientes
primero y segundo de la representaciéon equivalente M A(co) son

(a) 1.1;0.35
(b) —1.3;1.01
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(c) 0.9;—1.11

(d) No se pueden calcular, proceso no estacionario

Justificacién:

124. El proceso z; = 4.57 + 0.732;—1 + a; — 1.35a;—1 + 0.83a;—2 con a; ~ (0, oi)

(a) Es estacionario, invertible y E[z;] = 16.93

(b) Es estacionario pero no invertible y F[z;] = 5.78
(¢) No es estacionario ni invertible y E[z] = 16.93.
)

(d) No es estacionario pero si invertible y E[z;] = 5.78.

Justificacion:

125. Suponga el resultado de la estimacion del siguiente proceso estocdstico (estadisticos t entre paréntesis)

(1—0,3B)(1—0,4B)z = (1 — 0,4B)ay,
(0,1) (0,5) (1,3)

donde a; ~ N(0,0?%), Vt. Del andlisis de los resultados presentados prodria concluir que

(a) La serie presenta una tendencia creciente

(b) La serie presenta una tendencia decreciente

(c¢) El modelo mas apropiado podria ser un AR(1)
)

(d) El modelo mas apropiado podria ser un ARMA(2,1)

Justificacion:

126. Una de las caracteristicas de una serie temporal estacionaria es

(a) Poseer una varianza constante

(b) Las covarianzas dependen del instante de tiempo en el que se calculan y de la distancia entre las obser-
vaciones

(¢) La media depende del tiempo

(d) Ninguna respuesta es correcta

Justificacién

127. El proceso y; = 2 — 21, siendo z; = 0.92;_1 + a; a; ~ (0,02)

(a) No es estacionario ni invertible

(b) Es estacionario pero no invertible
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(c) Es estacionario e invertible

(d) No es estacionario pero si invertible

Justificacién

128. En el proceso AR(2) : z; = ¢12¢-1 + Gozt—o +ag a; ~ (0,02), ¢; = 0.7y p; = 0.9, el valor de ¢, sera:
)

b)

(c) 0.33
)

(d) No se puede calcular

(a
(

Justificaciéon

129. Si zg = ¢12¢-1 + ar — 01a4_1, con a; ~ (0,0?), jcudl es el valor de Elasz]?

(a) 0

(b) o2

(¢) o®(¢y — 61)

(d) es el mismo que el de Fla;_12¢]

Justificacién

130. Dados los siguientes resultados de la estimacién de una serie temporal, donde los valores entre paréntesis
representan las estimaciones de las desviaciones tipicas, y a; es ruido blanco con media igual a 0 y varianza
constante,

~50$t—1 +ar — O.5Oat_1,
(0.20) (0.40)

para un nivel de significatividad del 5% podemos concluir que el modelo que mejor representa el compor-
tamiento de x; es un

(a) AR(1)

(b) ARMA(1,1)

(¢) Ruido Blanco
)

(d) Ninguna respuesta es correcta

a

Justificacién

131. El proceso z; = 0.52;_ + a; + 0.4a;_o, con a; ~ (0,02)

(a) es estacionario pero no invertible.

(b) es invertible pero no estacionario.
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(c) es estacionario e invertible.

(d) no es estacionario ni invertible.

Justificacién

132. Calcular la autocovarianza de orden 3 para el proceso y; = 1 + €; + 0.8¢;_1 — 0.5¢;_2 4+ 0.3¢;_3, suponiendo

e ~ (0,0?)
(a) 73 = 0.307
(b) 73 = —0.34302
(c) v3= 0.6250>
(d) 73 =0.11502

Justificacion:

133. Suponga que estima el siguiente modelo w; = e; —01e;_1 —O2e;_o, pero al analizar los residuos comprueba que
er = ar — Aag—1, con a; ~ (0, ai). Entonces el modelo més apropiado para representar el proceso estocéstico
que sigue w; sera

Justificacidén:

134. Para que un modelo de series temporales sea vélido

a) El proceso estocdstico tiene que ser estacionario en sentido estricto.

(b) El proceso estocéstico tiene que ser estacionario en sentido estricto y ademds Gaussiano.
(c¢) El proceso estocdstico tiene que ser al menos estacionario en sentido débil.

(d) El modelo de series temporales no tiene nada que ver con la estacionariedad de un proceso estocéstico.

Justificacion:

135. El proceso z; = 4.57 + 0.732;_1 + a; — 1.35a;_1 + 0.83a;_o con a; ~ N(0,02)

(a) Es estacionario en sentido estricto
(b) Es estacionario en sentido débil pero no en sentido estricto.

(c¢) No es estacionario ni invertible.
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(d) Es estacionario en sentido débil pero no invertible.

Justificacién:

136. Para el siguiente proceso z; = a; + 61a;_1 + 02a¢_2, ;Cudl de los comportamientos siguientes de la funcién
de autocorrelacién simple es habitual que se produzca?

(a
(b

) Solo las dos primeras autocorrelaciones seran distintas de 0.
(c) Puede presentar un decrecimiento exponencial amortiguado con signo alterno.

Puede presentar un decrecimiento todo positivo exponencial amortiguado.

(d) Puede presentar un decrecimiento sinusoidal amortiguado.

Justificacion:

137. El proceso z; = 4.57 + 0.732;_1 + a; — 1.35a;—1 + 0.83a;—2 con a; ~ N (0, ai)

a) Es estacionario en sentido estricto

(
(

)
b) Es estacionario en sentido débil pero no en sentido estricto.
(¢) No es estacionario ni invertible.

)

(d) Es estacionario en sentido débil pero no invertible.

Justificacion:

138. Para el siguiente proceso z; = as + 61a;—1 + 02a:—2, ;Cudl de los comportamientos siguientes de la funcién
de autocorrelaciéon simple es habitual que se produzca?

Sélo las dos primeras autocorrelaciones serdn distintas de 0.

(a
(b

)
Puede presentar un decrecimiento todo positivo exponencial amortiguado.
)
(c) Puede presentar un decrecimiento exponencial amortiguado con signo alterno.
)

(d) Puede presentar un decrecimiento sinusoidal amortiguado.

Justificacién:

139. Considere el siguiente proceso autorregresivo z; = 0.75z; _1—0.502;_o+ay, donde z; estd medida en desviaciones
con respecto a la media, z; = z; — v a4 es un proceso de ruido blanco con media 0 y varianza 03. Entonces:

(a) Es estacionario pero no invertible
(b) Es no estacionario pero es invertible

(c) Es estacionario e invertible
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140.

141.

142.

143.

(d) No es estacionario ni invertible

Justificacién:

Considere el siguiente proceso autorregresivo z; = 0.75z;_1—0.502; _2+a;, donde z; estd medida en desviaciones
con respecto a la media, 2; = 2; — ¥ as es un proceso de ruido blanco con media 0 y varianza o2. Las
autocorrelaciones para k = 1,2, 3 son:

(a) p; =0.5;py = —0.125; p; = —0.344
(b) p; = —0.344; p, = —0.125; p5 = 0.5
(¢) p; = —0.344; p, = 0.5; p5 = —0.125
(d) py = —0.125; p, = 0.5; py = —0.344
Justificacién:

Para el proceso z; = 0.7z;_1 + a4, donde a; es un proceso ruido blanco:

a) Los tres primeros coeficientes de la forma AR(co0) equivalente son 0.7,0.49 y 0.343.

(c

(d) Los tres primeros coeficientes de la forma M A(oo) equivalente son 0.7,0.343 y 0.49.

(a)

(b) Los tres primeros coeficientes de la forma M A(oo) equivalente son 0.7,0.49 y 0.343.
) Los tres primeros coeficientes de la forma AR(c0) equivalente son 0.7,0.343 y 0.49.
)

Justificacion:

Dado el proceso autorregresivo de orden 2: z; = 1.62;_1 — 0.824_2 + 6.5 4 a;
(a) E[z] =5.42

(b) Elz:] =325

(c) Elze] =0

(d) Elz] =8.13
Justificaciéon:

Dado el proceso autorregresivo de orden 2: z; = 1.62;—1 — 0.82;_2 + 6.5 4 a;, las 3 primeras autocorrelaciones
son

(a) p; =0.89; py =0.624; p; = 0.2864

(b) p; = —0.394; p, = 0.624; p; = —0.041

(c) p; = 0.2864; p5 = —0.394; p; = 0.624

37



(d) p; = 0.89; py = 0.2864; p; = 0.624

Justificacién:

144. Una compania de seguros utiliza para la previsién de accidentes el siguiente modelo:
2zt = 0.32¢—1 +a¢s — 0.7a,—1 (2)
Al reescribir el modelo en la forma M A(oo) equivalente, los tres primeros coeficientes serdn iguales a:

(a) 0.4,0.12 y 0.036

(b) —0.4,—-0.12 y —0.036
(c) 0.4,—0.12 y 0.036
(d) —0.4,0.12 y —0.036

Justificacién:

145. Sea el proceso z; = a; — 0.8a;—1,a; ~ (0,1). Sea el proceso y; = e¢, e; ~ (0,0.64). Considere ahora el proceso
z: = x¢+ + y¢. Entonces

(a) z: esun MA(4

(b) 2z es un MA(3

(¢) 2zt esun MA(2

(d) 2z es un MA(1

Justificacion:

146. El proceso (1 — B + 0.21B%)z = a; — 0.3a;_1

a) No es estacionario pero si invertible

(
(

)
b) Es estacionario pero no invertible
(¢) No es estacionario ni invertible

)

(d) Es estacionario e invertible

Justificacién:

147. Para el proceso z; = a; — 1.2a;—1 + 0.35a;—2 siendo a; ~ (0, 1), las cuatro primeras autocorrelaciones serdn:

(a) p; =—0.632;p, =0;p3 =0.137;p, =0
(b) p; =0.137; py = —0.632;p3 = 0;p, =0
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(c) pp=—0.632;py =p3=p, =0
(d) p; = —0.632;p, = 0.137;p5 = 0;p4 =0

Justificacion:

148. El proceso z; = 4.57 + 0.732;_1 + a; — 1.35a;_1 + 0.83a;_o con a; ~ N(0,02)
(a) Es estacionario,invertible y E[z;] = 16.93
(

)
b) Es estacionario pero no invertible y E[z;] = 5.78
(¢) No es estacionario ni invertible y E[z;] = 16.93.
)

(d) No es estacionario pero si invertible y E[z;] = 5.78.

Justificacion:

149. Dado el proceso autorregresivo de orden 2: z; = 1.62;_1 + 0.82;_2 + 6.5 + a¢

(a) Elz] =5.42

(b) Elz] =325

(c) Elz] =0

(d) Ninguna respuesta es correcta

Justificacion:

150. Para el siguiente proceso:
2zt =1221—0.322;_ 9+ ar a; ~ (0, 1)

1 2 3 4 ) 6 7 8
pk|0.91 0.77 063 051 041 033 027 0.21°

sabiendo que: la varianza de z; serd:

Justificacién:

151. Los cuatro primeros coeficientes de la funcién de autocorrelacion muestral del proceso z; = 1.22;_1—0.322;_o+
2 .
a ag ~ (0,0%) son:

(a) 0.91,0.77,0.63 y 0.51
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(b) 0.51,0.63,.077 y 0.91
(c) 0.91,0.63,0.77 y 0.51
(d) 0.63,0.77,0.51 y 0.91

Justificacién:

152. En el proceso AR(2) : z; = ¢12¢-1 + Gozt—2 + ag ag ~ (0,02), ¢; = 0.7y p; = 0.9, el valor de ¢, sera:

Justificacion:

153. En el proceso AR(2) estacionario, z; = ¢12;_1 + ¢92i—2 + a; a; ~ (0,02), ¢; = 0.8 y py = 0.6, el valor de ¢,
serd:

(a) 0.

(b) 1.4

(c) —0.024
)

(d) No se puede calcular

Justificacion:

154. En el proceso AR(2) estacionario, z; = ¢y2t_1 + ¢ozt_2 + as a; ~ (0,02),se sabe que ¢ = 0.4y p; = 0.7, el
valor de ¢, serd:

No se puede calcular

Justificacién:

155. Se sabe que el indice de produccién industrial de un pais viene generado por el proceso z; = 0.82;_1 +
0.232;_5 +40 + a; a; ~ (0,02). Entonces, E[z] serd:

(a) —1.33
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156.

157.

158.

159.

(b) Ninguna respuesta es correcta
(c) 93.02
(d) 25.48

Justificacion:

El proceso estimado para z; viene dado por z; = 0.6z;_1 + a; — 0.6a;_1,a; ~ (0,02)

(a) Es invertible pero no estacionario
(b) Es un ARMA(2,1)
(¢) Esun ARMA(1,2)

)

(d) Es un ruido blanco

Justificacion:

El siguiente proceso z; = z¢—1 + a; — 0.9a;_1 se puede expresar:

(a) (1-0.1B—0.09B>—0.081B° — 0.0729B"* — ...) 2, = a
(b) (1+0.1B+0.09B> + 0.081B% +0.0729B* + ...) z; = a
(¢) 2= (140.1B+0.09B*+0.081B> +0.0729B* + ...) a
(d) z = (1—-0.1B—0.09B* — 0.081B° — 0.0729B* — ...) a;

Justificacién:

El proceso z; = 0.1z¢—1 + 0.92:—2 + as, a; ~ (0, oi), se puede expresar:

(a) (1-09B)Vz = a4

(b) (1—-09B)(1+ B) zt = a4
(¢) (1-09B)z=(1—B)a;
(d) (1-B)z=(1-09B)a;

Justificacién:

A partir de una muestra de 200 observaciones, se ha estimado el siguiente modelo: (1 — 0.324B) z; = a;. La
funcién de autocorrelacién muestral y la funcién de autocorrelacién parcial de los residuos de este modelo son
las siguientes:

k Pk ES(p,) ik ES(dxr)
—0.482 0.14 —0.482 0.14

0.013 0.14 —0.329 0.14
—0.032 0.14 —0.220 0.14
0.015 0.14 —0.143 0.14
0.043 0.14 —0.093 0.14

T W N =
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(a) Los residuos son ruido blanco

(b) Habria que incluir un AR(1)

(c¢) Habria que incluir un M A(1)
)

(d) No se puede decir nada sobre los residuos debido a la falta de informacién

Justificacion:

160. Considere los siguientes procesos:
z = a—01as-1,a; ~ (0,02)
wi = & —aigi_1,6 ~ (0,02)
Considere ahora el proceso y; = z; + wy. Este proceso serd entonces:
) (1) con vg = (L+67) o5 y 71 = 610,
) (1) con vy = (1+9%) o+ (1+a%) o2y, = —0102 — 02
(¢) Un MA(1) con vy, = (1 + 9?) 02 —ayo? + (1+ a%) o2y, =—010%+ (1 + a%) o?
(d) Un MA(1) con vy = =010, —aroz+ (1+03) o2y vy = (1+ 9%) or+ (1+af)o?

Justificacion:

161. A partir de las funciones de autocorrelacién presentadas en la figura 2, el proceso que tentativamente se podria
identificar serfa:

Justificacién:

162. A partir de las funciones de autocorrelacién presentadas en la figura 3, el proceso que tentativamente se podria
identificar serfa:

Justificacion:
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Date: 051010 Time: 21:15
Sample: 1981M01 2009M12
Included observations: 348
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Diate: 051010 Time: 21:20
Sample: 1981001 2008M12
Included observations: 348
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Figure 2: figura 3
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