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= Sistema de segundo orden ante una perturbacion
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Evaluacidon de Sistemas de
Control

Control

= Sistema de segundo orden subamortiguado ante una perturbacion
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* Ejemplo 1: s*4+2s°+3s?+45+5
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*Ejemplo 2:  s®4+2s%+5+2
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" Ejemplo 3: s°-3s5+2
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= Ejemplo 4: s°+2s* +24s° + 4852 — 255 — 50
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Estabilidad

= Ejemplo 5:
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» Ejemplo 5: K=1
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» Ejemplo 5: K=14/9
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= Ejemplo 5: K=2
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Obtencion de modelos a partir de
la respuesta en frecuencia

Bode Diagrams
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Obtencion de modelos a partir de
la respuesta en frecuencia
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Obtencion de modelos a partir de
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Obtencion de modelos a partir de
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